TRACCIATO TECNICO COSTRUTTIVO

*» Colonne realizzate con struttura in acciaio saldato,
con carrello di sollevamento a scorrimento interno,
dotato di quattro ruote di grosso diametro che
garantiscono una perfetta aderenza e scorrevolezza
e consentono di ridurre al minimo gli interventi di
manutenzione.

» Chiocciole di sicurezza e portanti in bronzo.

* Lubrificazione della vite motrice assicurata da

un sistema montato direttamente sulla chiocciola
portante.

» Martinetto di sollevamento per lo spostamento
della colonna dotato di valvola limitatrice di portata
e timone di manovra manuale con ruote rivestite in
poliuretano e dotate di cuscinetti a sfera.

« || dispositivo di funzionamento € composto da mi-
croprocessore (PLC) per il controllo del sincronismo
e il riallineamento automatico e la gestione delle
modalita di funzionamento.

¢ Comandi con pulsantiera mobile da collegare
alla colonna dalla quale si desidera azionare il
sollevatore.

» Quadro elettrico su ogni colonna dal quale &
possibile comandare il sollevatore secondo la
modalita di funzionamento selezionata.

* Pulsante di emergenza sul quadro elettrico di
ogni singola colonna.

ART.
959 6500 Kg 2,6 KW
963 8500 Kg 2,6 KW

TECHNICAL AND STRUCTURAL LAY-OUT

» Columns made of welded steel structure, inter-
nal sliding lifting trolley equipped with 4 wheels
of big diameter which assure a perfect adhesion
and smoothness and reduce to the minimum the
maintenance operations.

* Bronze load bearing and safety screws.

* Lubrication of the screws assured by a device
mounted directly on the bearing nut.

« Lifting jack to move the column, equipped with
a capacity modulating valve and a hand move
rudder with wheels lined in polyurethane and
equipped with ball bearings

* Operating device composed by a microproces-
sor (PLC) for the regulation of the synchronism,
the automatic re-alignment and also for the
working ways running.

¢ Controls with a mobile push-button board to
be connected to the column from which you
want the lift starts working.

* Every column is equipped with a switchboard
from which it is possible to control the lift by
following the selected functioning modality.

* Emergency button on the switchboard of each
single column.

RELEVE TECHNIQUE

* Structure de la colonne en acier soudé, avec
chariot de levage a coulissement interne et 4 roues
d’'un diameétre assez important pour permettre

une adhérence et un coulissement parfaits afin

de réduire au minimum les interventions pour
entretien.

* Ecrous porteurs et de sécurité en bronze.

* Lubrification de la vis assurée par un systeme
monté directement sur I'écrou porteur.

* \Vérin de levage pour le déplacement de la colon-
ne, équipé de vanne limitatrice de la portée et de
timon de manoeuvre manuel avec roues revétues
en vulkollan égupées de roulements a billes.

* Le dispositif de fonctionnement se compose d’'un
microprocesseur (PLC) qui assure la syncronisa-
tion et le réalignement automatique ainsi que les
différents modes de fonctionnement.

« Commande filaire mobile, a brancher sur la
colonne de votre choix pour Pactionnement
de P’élévateur.

» Chague colonne est dotée d'un boitier électrique
a partir duguel il est possible de manceuvrer I'éléva-
teur selon la modalité de fonctionnement désirée.

* Bouton de sécurité sur chaque boitier électrique.

TECHNISCHE UND KONSTRUKTIVE ANGABEN

* Die Radgreifer sind aus geschweitem Stahl
hergestellt, mit einem innenseitigen FUhrungswa-
gen fur die Hebung, der mit 4 Radern von groem
Durchmesser ausgestattet ist. Diese Rader sichern
eine perfekte Haftung und Lauf und weisen einen
geringen Wartungseinsatz auf.

* Sicherheits- und Trag- Muttern aus Bronze.

* Selbstschmierung der Antriebsspindel durch eine
auf der Tragmutter montierte Schmiervorrichtung.
* Hubwagen fur die Verschiebung des Radgreifer
in die gewlinschte Position, ausgestattet mit einem
Uberlastungsventil, mit handbeweglichen Deichsel
und kugelgelagerten Polyurethanrader.

» Uberwachungsvorrichtung bestehend aus einem
im Schaltkasten installierten Haupt-Mikroprozessor
(PLQC), der sowohl die Uberwachung des Gleichlaufs
als auch die sich anschlieBende Wiederausrichtung
der gesamten Radgreifer-Hebeanlage regelt.

¢ Bedienung mittels einem mit der Vorab
ausgewdhlten Saule verbundenen Fernbedie-
nung.

* Schaltkasten auf jeder einzelne Saule, woraus
Mann der Hebeblihne gemaRl den gewahlten
Betriebsart steuern kann.

« Jeder Saule wird mit einem Notausschalter

an dem Schaltkasten geliefert.
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